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Strukturen ontischer Gefangenschaft

1. In der Architektur versteht man unter einem gefangenen Raum einen Raum,
der nur durch einen anderen betreten bzw. verlassen werden kann. System-
theoretisch (vgl. Toth 2012, 2013, 2014) handelt es sich also um Einbettungen
in bereits eingebettete Teilsysteme. Im folgenden werden die Strukturen der
drei Haupttypen ontischer Gefangenschaft aufgezeigt.

2.1. Gefangenschaft
S*=1[9, [S [Si]
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2.2. Gefangenschaft der Gefangenschaft
§*=[4, [Si [S;, [Sl]1]
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2.3. Halbgefangenschaft

Diese entsteht, wenn die Grenzen desjenigen Teilsystems, in welches der
gefangene Raum eingebettet ist, sekundar entfernt oder teilweise entfernt
werden, d.h. durch die Transformation

t: [0, [Si, [S]]] =@, [Ss, [, [Si]]]]-
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